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Кафедра «Подъемно-транспортные системы» в 2025 году продолжает укреплять свои позиции в подготовке 
высококлассных специалистов. Этот год стал важным этапом для подведения итогов и демонстрации 
достижений в образовательной и научной деятельности. Сохраняя верность традициям, кафедра успешно 
интегрирует современные подходы, создавая уникальную среду для обучения и профессионального роста. 
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Кафедра «Подъемно-транспортные системы» продолжает оставаться лидером в 
подготовке квалифицированных специалистов для отрасли. За годы своей работы она 
заслужила репутацию одного из ведущих образовательных центров, предоставляющего 
студентам глубокие теоретические знания и практические умения, необходимые для 
успешной карьеры [1-3]. 

Сохраняя верность традициям, заложенным основателями, кафедра активно внедряет 
инновационные методы обучения [4-7]. Под руководством опытных преподавателей, многие 
из которых посвятили десятилетия профессиональной и педагогической деятельности, 
студенты получают всестороннюю подготовку [8-10]. Эти наставники не только делятся 
знаниями, но и вдохновляют новое поколение на достижение высоких результатов [11-13]. 

Больше века кафедра «Подъемно-транспортные системы» обучает будущих инженеров. 
Очередной выпуск кафедры ознаменовался значительными достижениями, 
подчеркивающими высокий уровень подготовки студентов. Один из выпускников был 
удостоен красного диплома, что свидетельствует о выдающихся академических результатах 
и целеустремленности. На защите выпускных квалификационных работ пять дипломных 
проектов получили оценку «отлично», что подтверждает глубокие знания, профессионализм 
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и стремление студентов к совершенству в своей профессиональной подготовке. Ниже 
представлены темы и описание этих работ. 

Рукавица И.К. (руководитель Гнездилов С.Г.) — Комплексная механизация работ по 
перегрузке тяжеловесных грузов с конструкторской разработкой грузоподъемной 
гидравлической стойки. В рамках дипломного проекта разработана грузоподъемная 
гидравлическая стойка с учетом требований импортозамещения, при этом особое внимание 
уделено механизму передвижения стойки, который был творчески проработан. Техническое 
решение обосновано анализом зарубежных аналогов, представленным в работе. 

Головнов А.М. (руководитель Шарифуллин И.А.) — Автоматизация перемещения 
паллет размерами 1200×800 мм и массой 1000 кг с разработкой автоматической секции с 
поворотной роликовой платформой. Спроектированы ключевые узлы автоматической 
системы, включая вертикальную стойку, поворотную роликовую платформу и механизм 
подъема, при этом автор продемонстрировал творческий подход к решению сложных 
технических задач. 

Кривов П.М. (руководитель Серов И.Н.) — Комплексная механизация 
технологического процесса транспортировки двигателя МК-32 в пределах ремонтной базы и 
его установки на самолет Ту-160 с конструкторской разработкой монтажной тележки. 
Предложено решение для механизации транспортировки двигателя МК-32, упрощающее и 
ускоряющее процессы его монтажа и демонтажа на самолет Ту-160, а разработанная 
монтажная тележка повышает эффективность технологического процесса. 

Фролов В.Д. (руководитель Гнездилов С.Г.) — Комплексная автоматизация 
внутрискладских транспортных операций с конструкторской разработкой мобильного 
складского робота грузоподъемностью 150 кг на основе мотор-колес. Представлен проект 
мобильного складского робота для перемещения стеллажей, включающий перспективный 
механизм передвижения на основе мотор-колес, обеспечивающий автоматизацию складских 
операций. 

Виноградов М.А. (руководитель Ромашко А.М.) — Робототехнический комплекс для 
загрузки и паллетирования мешков с сыпучими материалами массой до 50 кг. Разработан 
робототехнический комплекс, созданный и испытанный на предприятии в течение двух лет, 
проект доработан и сопровождается научными публикациями по теме [14-16]. 

В 2025 году состоялся очередной, шестой по счету, конкурс выпускных 
квалификационных работ (ВКР) специалистов, который ежегодно проводится на кафедре для 
выявления лучших проектов и награждения выдающихся выпускников почетными 
дипломами. В этом году в конкурсе было представлено 16 работ, каждая из которых 
заслуживала особого внимания. В состав жюри конкурса вошли члены государственной 
аттестационной комиссии, включая преподавателей кафедры и представителей 
промышленных предприятий. Председателем комиссии выступил Козняков И.П., главный 
инженер-конструктор ООО «РусАтомЭкспертиза». Жюри оценивало дипломные проекты с 
точки зрения их практической значимости и соответствия современным требованиям. 
Победители конкурса были определены по итогам голосования: первое место занял 
Виноградов Максим Андреевич, второе место — Рукавица Илья Константинович, третье 
место — Фролов Вальдемар Дмитриевич (рис. 1, 2). 
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Рис. 1.  Дипломы победителей кафедрального конкурса ВКР 

 

 
а) 
 

 
б) 
 

 

 

 

 

 

 

в) 
Рис. 2. Фото выпускников: а - Рукавица Илья Константинович (в центре справа), б - Фролов 

Вальдемар Дмитриевич (в центре справа), в – Виноградов Максим Андреевич (первый слева) 
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Конкурс ВКР, ежегодно проводимый на кафедре, служит отборочным этапом для 
всероссийского смотра-конкурса выпускных квалификационных работ по специальности 
23.05.01 «Наземные транспортно-технологические средства» (специализация — подъемно-
транспортные, строительные, дорожные средства и оборудование). На второй тур 
всероссийского конкурса, который состоится в ФГБОУ ВО им. В.Г. Шухова в г. Белгород, 
была отправлена выпускная квалификационная работа Виноградова М.А.  

В выпускной квалификационной работе Виноградова М.А. представлен проект 
робототехнического комплекса для загрузки и паллетирования мешков с сыпучими 
материалами массой до 50 кг, разработанный по заказу ООО «Технологическая Компания 
Шлюмберже». Автор лично участвовал в создании конструкторской документации, 
руководстве производством, испытаниях и доработках, а также провел поиск поставщиков 
комплектующих в России и дружественных странах, что позволило оптимизировать 
компоновку и минимизировать площадь комплекса. Основанием для проекта послужила 
необходимость импортозамещения оборудования для производства строительных 
материалов, и Виноградову М.А. удалось подобрать доступные компоненты, обеспечив 
работоспособность комплекса на мировом уровне. Среди преимуществ работы — 
экономическая эффективность с обоснованными расчетами себестоимости, комплексный 
подход к проектированию, включая анализ кинематики, пневматику и эксплуатацию, а также 
использование программного обеспечения SolidWorks, MATLAB и SMC PneuDraw для 
моделирования и расчетов. Проект актуален, выполнен на высоком технологическом уровне, 
несмотря на краткие описания некоторых модулей и отсутствие деталей по электрической и 
программной частям системы управления. 

Фото спроектированного и изготовленного комплекса, прошедшего испытания 
представлены ниже (рис 3, 4). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
Рис 3. Робот в начальной позиции 
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Рис 4. Робот над палетой 

Некоторые из перечисленных выпускников активно вовлекались в научную работу 
кафедры и в последние годы выступали на ежегодной Московской международной 
межвузовской научно-технической конференции для студентов, аспирантов и молодых 
специалистов под названием «Подъемно-транспортные, строительные, дорожные, путевые 
машины и робототехнические комплексы». 

Основная цель высшего образования — формирование квалифицированных, 
ответственных и современных кадров. Развитие таких компетенций у обучающихся 
достижимо лишь благодаря высокому уровню мастерства преподавателей, их пониманию 
значимости своей роли и передаче студентам похожего подхода к предстоящей карьере. 
Перед кафедрой стоит важная цель — поддерживать устойчивое и последовательное 
развитие команды в ближайшие годы, чтобы она генерировала свежие идеи и делилась ими с 
новыми поколениями студентов. 
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In 2025, the Department of Lifting and Transport Systems continues to strengthen its position in training 
high-class specialists. This year has been an important milestone for summarizing and demonstrating 
achievements in educational and scientific activities. Remaining faithful to tradition, the department successfully 
integrates modern approaches, creating a unique environment for learning and professional growth. 
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